esp'o cenet — Bibliographic data 



http://v3 .espacenet.com/publicationDe tails/biblio?DB=EPODOC&adj ace. . . 



Gear change for derailleurs. 



er: EP0102259 (A1) 
1984-03-07 

COUE MAURICE EMMANUEL LOUIS 
HURET & FILS [FR] 



|EP0102259 (B1) 
|FR2530573 (A1) 
1JP59034044 (A) 



F16H3/02; B62M25/04; F16H61/26; F16H63/00; F16H63/08; 
F16H63/16; G05G9/00; F16H3/02; B62M25/00; F16H61/26; 
F16H63/00; F16H63/08; G05G9/00; (IPC1-7): B62M25/04 
- European: 362M25/04 
Application number: EP1 9830401 342 19830629 
Priority number(s): FR19820012800 19820722 



3 EP0053776 (A2) 
Tl FR2399355 (A1) 
1 FR2424179 (A1) 
^ DE2650011 (A1) 
23 US4055093 (A) 



Abstract of EP 0102259 (A1) 

1 . A control device for two derailleurs, respectively 
for the free wheel and the crank gear for a cycle or 
the like, comprising two actuating elements (16, 21) 
rotatively mounted on a support (10) and respectively 
connected to one of the two derailleurs through a 
transmission cable (C1 , C2 ) and a lever (11) 
constituting a shifting element for the two actuating 
elements, the latter being connected to each other by 
a connecting mechanism (12, 18, 23, 27 ; 12, 18, 42, 
43) having a travel including a lost-motion part, 
characterized in that the lever is fixed to the actuating 
element of the free-wheel derailleur and the 
lost-motion connection is such that the driving of the 
actuating element associated with the crank gear 
derailleur occurs for two different positions of the 
shifting lever, depending on whether the latter is 
shifted in one direction or the other. 
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© Dispositif de commande pour derailleurs. 

@ Le but de cette invention est de fournir un dispositif qui 
permette de simplifier la manoeuvre des derailleurs, sur un 
cycle ou vehicule analogue, et qui evite des positions 
defavorables de la chaine. 

A cet effet, elle a pour objet dispositif de commande 
pour deux derailleurs, pour cycle ou analogue, comprenant 
deux organes d'actionnement (11, 21) relies chacun a I'un 
des deux derailleurs par un organe de transmission, caracte- 
rise en ce qu'il comprend un organe de manoeuvre (11) de 
I'un des organes d'actionnement relie a I'autre organe 
d'actionnement (21) par un mecanisme (12, 18, 23, 27) de 
liaison a course morte. 

Grace a cet agencement un organe de manoeuvre 
*J unique permet de commander simultanement les deux 
^ derailleurs et la liaison a course morte prevue dans la 
transmission permet de decaler la commande du derailleur 
0> de pedalier par rapport a la commande du derailleur de roue 
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Dispositif de commande pour deraillPurP.?^* 5 ® 



La presente invention concerne les derailleurs pour 
cycles et plus particulierement les dispositifs de commande de ces 
derailleurs. 

On sait que les cycles ou les bicyclettes modernes sont 

5 le plus souvent equipes d'un derailleur arriere ou derailleur de roue 
libre et d'un derailleur avant ou derailleur de pedalier. Afin d'elargir 
les plages de demultiplication, la tendance est a l'augmentation du 
nombre des pignons de la roue libre, le chiffre de 5 ou 6 pignons etant 
devenu courant. II en rdsulte que l'amplitude du deplacement lateral 

10 de la chalhe est importante et qu'il est essentiel.pour que cette char- 
ne fonctionne dans des conditions satisfaisantes, de choisir convena- 
blement le plateau du pedalier en fonction des pignons de roue libre 
utilises. C'est ainsi que la chame ne doit pas se trouver simultane- 
rnent sur le plus petit pignon et sur le petit plateau, ou sur le plus 

15 grand pignon et sur le grand plateau car elle ne fonctionne plus alors 
en ligne, son rendement s'en trouvant diminue alors que les risques 
de saut ou de ruptures se trouvent par contre accrue. 

Par ailleurs, il est arrive assez frequemment que l'uti- 
lisateur effectue une fausse manoeuvre, etant donne que les organes 

20 de manoeuvre des deux derailleurs doivent habituellement 6tre action - 
nes dans des sens opposes pour obtenir une variation dans le m6me 
sens du rapport de demultiplication etabli entre le pedalier et la roue 
arriere. 

Le but de cette invention est de remddier a ces inconv<§- 
25 nients et de fournir un dispositif qui permette de simplifier la manoeu- 
vre des derailleurs, sur un cycle ou vehicule analogue, et qui evite 
des positions defavorables de la chalhe. 

Elle a done pour objet un dispositif de commande pour 
deux derailleurs, pour cycle ou analogue, comprenant deux organes 
30 d'actionnement relies chacun a l'un des deux derailleurs par un organe 
de transmission, caracteris£ en ce qu'il comprend un organe de ma- 
noeuvre de l'un des organes d'actionnement, relie a l'autre organe 
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d'actionnement par un mecanisme de liaison a course morte. 

Dans cet agencement, les organes d'actionnement 
peuvent 6tre de facon classique deux pieces comportant a leur peri- 
pheric une gorge et sur chacune desquelles est accroch6e I'extrS- 
5 mite d'un cable de transmission dont l'autre extremity est reliee au 
derailleur correspondant. L'organe de manoeuvre est une manette qui 
est solidaire de l'organe d'actionnement ou venue de matiere avec 
lui. 

Grace a. cet agencement un organe de manoeuvre 
10 unique permet de commander simultanement les deux derailleurs 
et la liaison a course morte prevue dans la transmission permet de 
decaler la commande du derailleur de pedalier par rapport a la com- 
mande du derailleur de roue libre. 

L'invention va 6tre decrite plus en detail ci-dessous 
15 en se reierant au dessin annexS donn6 uniquement a titre d'exemple 
et sur lequel : 

- la Fig. 1 est une vue partielle avec arrachement 
montrant en vue laterale un dispositif suivant l'invention monte sur 
une bicyclette ; 

20 - la Fig. 2 est une vue en coupe transversale sui- 

vant la ligne 2-2 de la Fig. 1 ; 

- les Fig. 3A a 3D sont des vues en coupe suivant la 
ligne 3-3 de la Fig. 2, montrant le dispositif dans quatre positions suc- 
cessives lors du passage du plus petit au plus grand rapport de demul- 

25 tiplication; 

- les Fig. 4A a 4D sont des vues analogues montrant 
les positions successives du dispositif lors du passage du plus grand 
rapport de demultiplication au plus petit ; 

- les Fig. 5 et 6 sont deux schemas montrant les posi- 
30 tionstions successives de la chatoe dans les deux sequences corres- 
pondant aux Fig. 3A-3D et 4A-4D, respectivement ; 
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- la Fig. 7 et la Fig. 8 repr6sentent le dispositif dans 
deux positions differentes ; et 

- la Fig. 9 est une vue analogue a celle de la Fig. 2 d'une 

variante. 

5 On voit sur la Fig. 1 une partie d'un cadre de cycle C 

par rapport auquel ont ete disposes, de facon tres schematique, deux 
plateaux de p<§dalier PjjPg et une roue libre comportant six pignons 
R 1 , R 2 , R 3J R 4 , R 5 , R g (Figs. 5 et 6). Deux mecanismes de d<§railleurs 
qui peuvent etre de conception et de construction classique sont pre- 

10 vus pour faire passer la chafne d'un pignon a l'autre et d'un plateau 
a l'autre, ces deux d£railleurs 6tant actionnes respectiveraent par 
des cables et C^. On n'apercoit au dessin que la chape A du derail- 
leur avant,le derailleur arriere n'<§tant pas represented 

Le dispositif de commande proprement dit est monte sur 

15 un support 10 lui-m6me fixe" sur le cadre par tout moyen convenable. 
II comprend une manette 11 solidaire en rotation d'une douille 12 elle- 
mSme montee rotative sur le support, la manette et la douille com- 
portant des zones meplates assurant leur calage relatif en rotation. 
La manette est maintenue sur la douille au moyen d'une vis 13, avec 

20 interposition d'au moins une rondelle Belleville 14 entre la vis et la ma- 
nette et d'une rondelle de friction 15 entre la manette et le support, 
tandis que la douille comporte une collerette de retenue 12 a . La ma- 
nette comporte par ailleurs une portion de surface cylindrique 16 
dans laquelle est menagee une gorge 17 dSlimitant une came. Une ex- 

25 tr<§mit<§ du cable est guid£e dans cette gorge est accrochee sur la 
manette, le cable s'enroulant dans la gorge formant came comme cela 
est visible sur la Fig. l.Ce cable est ensuite guide par des moyens 
convenables et son extremity opposed est relive au derailleur de 
roue libre. 

30 ■ Le deuxieme cable d'actionnement du dSrailleur de 

pedalier a une extremite" fix6e sur un manchon 21 qui constitue un 
organe d'actionnement et qui comporte dans sa p£ripherie une gorge 22 
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analogue a celle de la manette 11. Ce manchon est egalement rendu 
solidaire en rotation au moyen de meplats ou d'un carre, d'une douille 
23 montee rotative sur le support et retenue par rapport a ce support 
au moyen d'une collerette 23 a . Le manchon est maintenu sur la douille 
au moyen d'une vis 24, avec interposition d'une rondelle Belleville 
25 et d'une rondelle de friction 26 entre le- manchon et le support 10. 

Les moyens d'accouplement entre la manette 11 et le 
manchon 21,c'est a dire entre les deux organes d'actionnement des 
cables C^C^ comprennent dans l'exemple choisi des ergots ou cra- 
bots 18,27 s'etendant a partir des extremites en regard des deux douil- 
les 12 et 23.11 est prevu deux ergots diametralement opposes solidai- 
res de chaque douille, l'intervalle angulaire a entre les ergots d'une 
douille et ceux de l'autre douille etant par exemple egal a 54°, ces 
54° correspondant a la course a vide ou course morte de la manette 
par rapport au manchon. 

Le cable est enroule sur le manchon 21 dans un sens 

oppose au sens d'enroulement du cable sur la manette 11 et H 

passe sur un galet de renvoi 28, comme represents sur la Fig. 1. Cette 

disposition a pour consequence d'inverser le sens de la commande du 

derailleur de pedalier, par rapport aux agencements traditionnels, et de 

permettre ainsi la commande des deux derailleurs par un organe de 

manoeuvre unique. Suivant une caracteristique de l'invention, ce galet 

comporte une surface de came 28 a et il est relie au manchon par un 

a b 

mecanisme d'entralhement constitue par deux secteurs dentes 29 ,29 
en prise, portes respectivement par le galet 28 et par le manchon 21. 

Cette came est destin£e a permettre un passage rapide 
du petit plateau vers le grand plateau. 

Un dispositif formant relais est par ailleurs interpose 
sur le cable C^. Ce cable est separS en deux troncons.un premier 
troncon s'etendant entre le manchon 21 et une plaque 30 montee rota- 
tive sur le cadre autour d'un axe parallele a l'axe d'articulation de 
la manette, et un deuxieme trongon s'etendant entre cette meme plaque 
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et le derailleur avant. Les emplacements des points d'accrochage 
31, 32 des deux troncons du cable sur la plaque sont choisis de 
fagon a obtenir un resultat qui sera expose lors de la description du 
fonctionnement du dispositif. 

Les Fig. 3 A & 3D et les Fig. 4Aa 4.DiUustrent les 
positions successives des moyens d'accouplement entre la manette 
11 et le manchon 21 pour un certain nombre de positions de cette 
manette., respectivement lors de deplacements du grand pignon vers 
le petit pignon, en ce qui concerne les Fig. 3 Aa 3 D e t le trajet inverse 
en ce qui concerne les Fig. 4Aa 4A 

Quant aux Fig. 5 et 6, elles represented les positions 
de la chalhe entre les pignons et les plateaux, pour un passage du 
grand pignon vers le petit pignon en ce qui concerne la Fig. 5 et le 
passage inverse en ce qui concerne la Fig. 6. Ces Figs, ainsi que les 
Figs. 7 et 8 vont permettre d'illustrer le fonctionnement de ce dispo- 
sitif. 

Si Ton considere tout d'abord que la chalhe occupe 
la position R 1 representee sur la Fig. 5, c'est a dire que cette 
chalhe passe sur le petit plateau Pjet le plus grand pignon R^ ce qui 
correspond au rapport de demultiplication minimal, la sequence de 
fonctionnement est la suivante : la manette 1 1 occupe la position repre- 
sentee a la Fig. 1 et a la Fig. 3A. En deplagant cette manette dans le 
sens des aiguilles d'une montre en considerant la Fig. 1 sur une cer- 
taine course angulaire par exemple de l'ordre de 18°, on exerce sur 
le cable une traction suffisante pour provoquer le passage de la chalhe 
du pignon R^ au pignon R g . La douille 23 et le manchon 21 xie sont pas 
entraihes compte tenu du jeu angulaire a qui existe entre les ergots 
18 et 27. 

II en est de meme lors d'un deplacement supplemen- 
taire dans le mtae sens de la manette 11, suffisant pour provoquer 
successivement le passage de la chalhe du pignon R g au pignon R g 
et du pignon R g au pignon R ce qui amene les moyens d'accouplement 
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entre la manette et le manchon dans la position representee sur 
la Fig. 3B. 

Lors d'un nouveau deplacement de la manette dans 
le sens des aiguilles d'une montre d'un angle de 18° environ, on provo- 
5 que simultanement le passage de la chalhe du pignon R^ au pignon 
R & et du petit plateau Pj sur le grand plateau P 2 (Fig. 3C et Fig. 7). 

Grace a la presence de la came 28 & qui est entraf- 
nee en meme temps que le manchon 21,1a course du cable est ac- 
crue et le passage du petit au grand plateau se produit franchement. Le 
10 relais intercale sur le trajet du cable C g assure une transmission 
efficace de I'effort de traction entre les deux troncons de cable, car 
les trajets des points d'accrochage 31,32 ont alors essentiellement une 
composante a peu pres parallele a la direction axiale de ces deux ca- 
bles. 

15 Enfin, un dernier deplacement de la manette jusque 

dans la position de la Fig. 8 amene les moyens d'accouplement dans 
la position de la Fig. 3D et la chalne dans la position R 6 > p 2 de ^ 
Fig. 5. Dans cette phase du fonctionnement, le relais intervient pour 
rendre pratiquement n£gligeable le deplacement longitudinal du tron- 

20 con aval du cable car le point de fixation 32 a, contrairement a ce 
qui se passait precedemment une trajectoire dont la composante sui- 
vant la direction longitudinale du cable est tres faible. 

Lorsque la manette de commande est actionnee dans 
le sens contraire, c'est a dire a partir de la position representee a 

25 la Fig. 8 vers les positions representees aux Fig. 7 et 1, les positions 
successives au niveau de l'accouplement a course morte sont celles 
representees aux Figs. 4A a 4D. Sans entrer dans le detail de ces 
Figs, on peut simplement constater que partant de la position R g , 
P g de la Fig. 6, c'est entre le pignon R g et le pignon R g que s'effec- 

30 tue le passage du grand plateau P au petit plateau P . 
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On dispose done ainsi au total de huit rapports sur 
les douze possibles, ce qui procure un etagement tout a fait suffisant 
des rapports de demultiplication. 

Dans le cas d'une roue libre a cinq pignons,le chan- 
gement de plateau s'effectue de preference lors du passage du pignon 
R 3 au pignon R^ dans le sens descendant et lors du passage du pignon 
R 3 au pignon R g dans le sens montant, si I'on reprend un schema ana- 
logue a celui des Figs. 5 et 6. 

Dans la variante representee a la Fig.9,il est prevu 
deux manettes de commande, l'une correspondant a la manette 11 de 
la Fig. 1 et I'autre 41 , solidaire du manchon 21 et correspondant a 
la manette habituelle de commande du derailleur avant.Dans cette 
variante, la douille 23 de la Fig. 1 est realisee en deux parties 42 et 
43 en contact de friction par leurs faces adjacentes.Des rondelles 
de friction 45,46 sont prevues entre la manette 41 et la rondelle 25 
ainsi qu'entre cette manette et le support lO.Ces differentes rondel- 
les de friction ainsi que les vis de serrage 13,24 permettent de r6a- 
liser des freins de force differente, le reglage etant effectue* pour 
qu'il soit possible d'utiliser la manette 11 exactement dans les con- 
ditions decrites a propos du premier mode de realisation, tout en 
permettant a l'utilisateur de se servir egalement de la deuxieme 
manette 41 sans pour autant provoquer l'actionnement de la manette 
11 et agir sur le cSble C 1 de commande du derailleur arrifere. 

De fagon plus precise, la force de friction s'oppo- 
sant au deplacement angulaire de l'ensemble 11, 12 est 8up6rieure a 
la force de friction entre 1" element de douille 43 et le support 10, 
tandis que la liaison par friction entre les deux elements 42, 43 
est superieure au freinage de la manette 41 par rapport au support 
10. 

Ce mode de realisation permet done a l'utilisateur 
de conserver une liberte de choix suppiementaire dans l'etablisse- 
ment du rapport de demultipli cation au moyen du derailleur avant 
et du derailleur arriere. 
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Bien entendu de nombreuses autres variantes peu- 
vent gtre apportees au dispositif suivant l'invention dont une caracte- 
ristique essentielle reside dans la possibility de commander deux de- 
railleurs au moyen d'une seule manette.il est clair que les moyens 

5 permettant de remplir cette fonction peuvent &tre tres varies et que 
de nombreux modes de realisation, differents de ceux qui n'ont <§te 
choisis qu'a titre d'exemple, peuvent Stre envisages. 

Par exemple le relais interpose sur le cfible 
peut gtre remplacS par un dispositif compensateur a ressort, qui in- 
10 tervient pour absorber la traction exercee sur le cSble,alors que le 
derailleur avant a atteint sa position de fin de course determined par 
une butee positive. Ce dispositif compensateur peut e*tre incorpore au 
cable lui-mfime ou a la Mellette a laquelle est relie ce cable et qui : 
agit sur un parallelogramme articul6 ou moyen Equivalent pour de- 

15 placer la chape du derailleur avant. 
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1 - Dispositif de commande pour deux derailleurs, 
pour cycle ou analogue, comprenant deux organes d'actionnement 
(11,21 ; 11,41) relies chacun a l'un des deux derailleurs par un orga- 
ne de transmission {C^Cj, caracteris6 en ce qu'il comprend un or- 

5 gane de manoeuvre (11) de l'un des organes d'actionnement reli6 a 
l'autre organe d'actionnement (21 ; 41) par un mecanisme (12,18,23, 
27 ; 12, 18,42,43) de liaison a course morte. 

2 - Dispositif suivant la revendication 1, caracterise 
en ce que, comme connu en soi,les organes d'actionnement sont deux 

10 pieces montees rotatives sur un support (10) et les organes de trans- 
mission sont deux cables (C^,C^) accroches sur lesdites pieces, l'or- 
gane de manoeuvre etant une manette agencee pour entraiher en rota- 
tion, dans les deux sens l'organe d'actionnement associe. 

3 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
15 tions 1 et 2,caracterise en ce que l'organe de manoeuvre est associS 

a l'organe d'actionnement d'un derailleur de roue libre et agit par 
l'intermediaire du mecanisme de liaison a course morte sur l'organe 
d'actionnement d'un derailleur de p^dalier. 

4 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
20 tions 1 a 3,caracterise en ce que les deux organes d'actionnement 

sont montes rotatifs sur un m6me support (20) et le mecanisme de 
liaison a course morte comprend des crabots (18,27) ou moyens equi- 
valents, solidaires en rotation respectivement de l'un des deux orga- 
nes d'actionnement et entre lesquels est prevu un jeu angulaire de- 
25 termine (a). 

5 - Dispositif suivant la revendication 4,caracterise 
en ce que chaque organe d'actionnement est solidaire en rotation d'une 
douille (12,23) portant lesdits crabots (18,27) ou moyens equiva- 
lents. 



0102259 

10 

6 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 5, caracterise en ce qu'il est prevu un organe de manoeuvre 
pour chaque organe d'actionnement, et le mecanisme de liaison a cour- 
se morte est unidirectionnel, c'est a dire qu'il n'assure la liaison que 
5 dans le sens de l'un des organes d'actionnement vers I'autre et qu'il 
est inoperant dans I'autre sens. 

7 - Dispositif suivant la revendication 6, caraeteris<§ 
en ce qu'il est prevu, a cet effet,des moyens de friction agences de 
fagon a exereer des couples de freinage de valeurs differentes sur 

10 les organes d'actionnement. 

8 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
tions 5,6 et 7, caracterise en ce que l'un des organes d'actionnement 
(41) est solidaire en rotation d'un premier troncon de douille (42) 
relie par une liaison a friction a un deuxieme trongon de douille (43) 

15 qui porte desdits crabots ou moyens equivalents. 

9 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 8, caracterise en ce que l'agencement est tel qu'une rotation 
des organes d'actionnement dans le mfime sens agit sur les deux de- 
railleurs d'une fagon qui provoque une variation egalement dans le 

20 mezae sens du rapport de demultiplication. 

10 - Dispositif suivant l'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 9, applique 5 un derailleur de roue • 
libre et a un derailleur de pedalier, caract§rise en ce qu'il comporte 
des moyens (28 & ) pour amplifier le deplacement du derailleur de 

25 pedalier,ces moyens entrant en action apres rattrapage de la course 
morte du mecanisme de liaison. 

11 - Dispositif suivant la revendication 10, caracterise 
en ce que lesdits moyens comprennent une came (28 & ) portee par un 
galet (28) sur lequel passe l'organe de transmission associe (Cg) des 

30 moyens d'entrafhement (29^29^) etant pr6vus entre l'organe d'action- 
nement adjacent (21) et le galet (28). 
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12 - Dispositif suivant la revendication ll,caraete- 
rise en ce que les moyens d'entrafhement comportent deux secteurs 
dentes (29 , 29 ) portes respectivement par l'organe d'actionnement 
(21) et le galet (28). 

5 13 - Dispositif suivant l'une quelconque des reven- 

dications 1 a 12, earaeterise en ce qu f il comporte des moyens com- 
pensateurs (30, 31, 32),incorpores au dispositif de commande du deu- 
xieme derailleur et adaptes pour neutraliser au moins en partie un 
deplacement de l'organe d'actionnement du deuxieme derailleur, sous 

10 l'effet du deplacement de l'organe d'actionnement du premier derail- 
leur. 

14 - Dispositif suivant la revendication 3, earaeterise 
en ce que l'organe de transmission (Cg) associe au deuxieme derail- 
leur est realise en deux trongons dont les extremites adjacentes sont 
15 fixees (en 31,32) sur une plaque (30) montee rotative sur le cadre 
du cycle. 
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FIG.3D 
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FIG.4D 
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FIG. 7 



